
วี​ลแชร​ไฟฟ า​อัจฉริยะ​ควบคุม​ดวย​สาย​ตา​ ควา​รางวัล

นานา​ชา​ติ

จาก​การ​เปลี่ยน​ผาน​ทาง​เทคโนโลยี​ ทําให​วิศวกรรม​ชีว​การ​แพทย​เพื่อ​สุขภาพ​กาว​ไป​ไกล​ โดย​ลาสุด​ผล​งาน​นวัตกรรม​วี

ลแชร​ไฟฟ า​อัจฉริยะ​ควบคุม​ดวย​สาย​ตา (Smart Wheelchair Based on Eye Tracking) โดย​ทีม​นักศึกษา​และ

อาจารย​คณะ​วิศวกรรม​ศาสตร​ สถาบัน​เทคโนโลยี​พระจอมเกลา​เจา​คุณ​ทหาร​ลาด​กระ​บัง​ (สจล​.​) สราง​ชื่อ​เสียง​ให

ประเทศไทย​โดย​ควา​ราง​วัล Silver Award จาก​เวที​แขงขัน​ระ​ดับ​โลก International Contest of Innovation

2017 หรือ iCAN ที่​เมือง​ปัก​กิ่ง​ ประเทศ​จี​น ​ซึ่ง​มี​ผู​เขา​ประกวด​นวัตกรรม​กวา​ 5,000 คน​ จาก​ 2​0 ประ​เทศ

ทีม​ไทย​เป็น​ทีม​หน่ึง​เดียว​ใน​อาเซียน​ที่​ได​เขา​รอบ​และ​สามารถ​ควา​ราง​วัล Silver Award มา​ครอง​ได​นัน้​ ประกอบ​ดวย

สมาชิก​ทีม​ รศ.​ดร​.​ชู​ชา​ติ​ ปิณฑวิ​รุจน​, ดร​.​วิบูลย​ ปิย​วัฒน​เมธา​, อนิ​วัฒน จู​หอง​ และ​ ศุภ​กร​ สุว​รรณ

ทามกลาง​วิถี​ชีวิต​ที่​เปลี่ยน​ไป​ตาม​มา​ดวย​ปัญหา​สุขภาพ​ของ​ผู​คน​ ผู​ปวย​อัมพ​ฤกษ​ อัม​พาต​ หรือ​โรค​หลอด​เลือด​สม​อง​

(จาก​สาเหตุ​หลอด​เลือด​สมอง​ตีบ​ อุด​ตัน​ และ​หลอด​เลือด​สมอง​แตก​) เป็น​สาเหตุ​การ​ตาย​อัน​ดับ​ 3 จาก​สถิติ​โลก​และ

เป็น​สาเหตุ​สําคัญ​ของ​ความ​พิการ​ระดับ​รุน​แรง​ ใน​แตละ​ปี​มี​ผู​ปวย​โรค​หลอด​เลือด​สมอง​เกิด​ใหม​ทัว่​โลก​ราว​ 10-15

ลาน​คน​ ใน​จํานวน​น้ี​ 5 ลาน​คน​เสีย​ชี​วิ​ต และ​อีก​ 5 ลาน​คน​ กลาย​เป็น​คน​พิการ​ถา​วร

รศ.​ดร​.​ชู​ชา​ติ​ ปิณฑวิ​รุจน​ ภาค​วิชา​วิศวกรรม​ชีว​การ​แพทย​ คณะ​วิศว​ลาด​กระ​บัง​ กลาว​วา​ สําหรับ​ประเทศไทย​มี​ผู

พิการ​ลง​ทะเบียน​จํานวน​รวม​ 2​.​5 ลาน​คน​ ใน​จํานวน​น้ี​มี​ 3 – 5 % ตอง​ทุกข​ทรมาน​จาก​อัมพฤกษ​อัม​พาต​ โดย​คาด​วา

ใน​ประเทศไทย​มี​ผู​ปวย​ใหม​ที่​เป็น​อัมพาต​ปี​ละ​กวา​ 150,000 ราย​ วี​ลแชร​จึง​เป็น​อุปกรณ​สําคัญ​ใน​การ​ดํารง​ชีวิต

ประจําวัน​ของ​ผู​ปวย​เหลา​น้ี​ รวม​ทัง้​ผู​สูง​วัย​และ​ผู​พิการ​อื่นๆ​ดวย​ วี​ลแชร​ไฟฟ า​สวน​ใหญ​ใน​ทอง​ตลาด​มัก​จะ​ควบคุม​การ

ใช​งาน​ดวย​จอ​ยสติก๊

อยางไร​ก็ตาม​ใน​บาง​สถานการณ​ผู​ปวย​อัม​พาต​ชนิด ALS หรือ​ พ​ารกิน​สัน​ จะ​ใช​วี​ลแชร​ที่​มี​อยู​ทัว่ไป​ได​อยาง​ยาก

ลําบาก​ จึง​มี​นัก​วิจัย​ได​ออกแบบ​สราง​วี​ลแชร​ไฟฟ า​ที่​บังคับ​ดวย​เสีย​ง (Voiced-control system), วี​ลแชร​ที่​บังคับ​ดวย

สมอ​ง (Brain-control system), แต​วี​ลแชร​ 2​ ชนิด​น้ี​มัก​เกิด​ปัญหา​ประสิทธิภาพ​ใช​งาน​เมื่อ​มี​สภาพ​แวดลอม​เสียง​ดัง

รบ​กวน

ทีม​คณะ​วิศวกรรม​ศาสตร​ สจล​.​ จึง​ได​วิจัย​พัฒนา​วี​ลแชร​ไฟ​ฟ า​อัจฉริ​ยะ(Smart Wheelchair based on Eye

Tracking) ที่​ปฎิบัติ​การ​ควบคุม​การ​เคลื่อนไหว​ของ​วี​ลแชร​ดวย​เท​คโน​โลย ีEye tracking เพียง​จอง​ไป​ยัง​ทิศทาง​ที่

ตองการ​จะ​ไป​ วี​ลแชร​น้ี​ก็​จะ​เคลื่อน​ตัว​มุง​ไป​ยัง​ทิศทาง​นัน้​ทัน​ที​ ระบบ​น้ี​มี​น้ําหนัก​เบา​และ​มี​วิธี​การ​ใช​งาน​ที่​งายดาย​โดย

ไม​ตอง​ติด​อุปกรณ​ใด​บน​ราง​กาย

https://www.thaimediapr.com/%e0%b8%a7%e0%b8%b5%e0%b8%a5%e0%b9%81%e0%b8%8a%e0%b8%a3%e0%b9%8c%e0%b9%84%e0%b8%9f%e0%b8%9f%e0%b9%89%e0%b8%b2%e0%b8%ad%e0%b8%b1%e0%b8%88%e0%b8%89%e0%b8%a3%e0%b8%b4%e0%b8%a2%e0%b8%b0%e0%b8%84%e0%b8%a7/
https://www.thaimediapr.com/%e0%b8%a7%e0%b8%b5%e0%b8%a5%e0%b9%81%e0%b8%8a%e0%b8%a3%e0%b9%8c%e0%b9%84%e0%b8%9f%e0%b8%9f%e0%b9%89%e0%b8%b2%e0%b8%ad%e0%b8%b1%e0%b8%88%e0%b8%89%e0%b8%a3%e0%b8%b4%e0%b8%a2%e0%b8%b0%e0%b8%84%e0%b8%a7/


ดร​.​วิบูลย​ ปิย​วัฒน​เมธา​ ภาค​วิชา​วิศวกรรม​ชีว​การ​แพทย​ คณะ​วิศว​ลาด​กระ​บัง​ กลาว​ถึง​ระบบ​วี​ลแชร​ไฟฟ า​อัจฉริยะ

ควบคุม​ดวย​สายตา​น้ี​ ประกอบ​ไป​ดวย​ 4 สวน​หลัก​ คือ 1.Image Processing Module 2.Wheelchair-Controlled
Module 3.Appliances- Controlled Module 4.SMS Manager Module

เมื่อ Image Processing Module ซึ่ง​มี​กลอ​ง Webcam และ C++customized image processing จับ​ภาพ

เคลื่อนไหว​ของ​ดวง​ตา​ และ​สง​สัญญาณ​ไป​ยัง Rasberry Pi โม​โค​รคอนโทรล​เลอ​ร เชื่อม​ตอ​ประสาน​กับ​ลูก​ตา​ ซึ่ง​จะ

ทําหน าที่​เห​มือ​นเป็น Cursor control ตัว​จอ​ของ Rasberry Pi ใน​การ​ควบคุม​ระบบ​ นอกจาก​ความ​เคลื่อนไหว​ของ

สายตา​แลว​ การก​ระ​พริบ​ตา​ก็​ยัง​สามารถ​นํามา​ประยุกต​ใช​กับ​ระบบ​น้ี​ได​เพื่อ​สัง่​การ​เหมือน​กับ​การ​กด​แป น “Enter”

บน​คีย​บอ​รด

สวน Wheelchair-Controlled Module เป็น​ที่​รวม​ของ​เซอร​โว​ 2​ ชุด​ ที่​สามารถ​ขับ​เคลื่อนไหว​ได​ 2​ มิ​ติ​ และ​ปรับ​ให

เขา​กับ​จอ​ยสติก๊​ได​ดวย​ ระบบ​วี​ลแชร​น้ี​ยัง​สามารถ​ควบคุม​อุปกรณ​ตาง​ ๆ ใน​ระยะ​ไกล​ และ​สื่อสาร​ติดตอ​กับ​ผู​ดูแล

สุขภาพ​ผาน​การ​แจง​ขอความ​ใน​สมา​รทโฟน​ได​ดวย

แมวา​ผล​งาน​วี​ลแชร​ไฟฟ า​อัจฉริยะ​ควบคุม​ดวย​สาย​ตา (Smart Wheelchair based on Eye Tracking) ใน​ครัง้​แรก​

จะ​สามารถ​ควบคุม​อุปกรณ​ตางๆ​ได​ แต​กลอง​ที่​ติด​ตัง้​บน​แวน​ตา​ นัน้​ยัง​มี​ขนาด​ใหญ​ ซึ่ง​อาจ​จะ​รบกวน​การ​มอง​เห็น​ของ

ผู​ใช​ ทีม​นัก​วิจัย​จึง​ได​พัฒนา​โดย​การ​ติด​กลอง​บน​จอ​มอ​นิ​เต​อร

อนิ​วัฒน จู​หอง​ หนุม​นักศึกษา​หน่ึง​ใน​ทีม​นัก​วิจัย​ กลาว​วา​ วิธี​การ​ใช​งา​น ​วี​ลแชร​ไฟฟ า​อัจฉริยะ​บังคับ​ดวย​สาย​ตา

(Smart Wheelchair based on Eye Tracking) ภายใน​วี​ลแชร​อัจฉริยะ​น้ี​จะ​มี​เครื่อง​มือ​ตรวจ​จับ​ความ​เคลื่อนไหว

ของ​ดวง​ตา​ ที่​จะ​คอย​ตรวจ​จับ​การ​เคลื่อนไหว​ของ​ดวงตา​ผู​ที่​ใช​งา​น ​ซึ่ง​ติด​ตัง้​อยู​กับ​จอแส​ดง​ผล​โดย​จะ​มี​คําสัง่​ตาง​ ๆ ที่

สามารถ​มอง​ได​อยาง​ชัด​เจน

โดย​บน​จอแส​ดง​ผล​จะ​มี​สัญลักษณ​คําสัง่​ตางๆ​ ที่​จะ​ให​ผู​ใช​งาน​ได​เลือก​ใช​ ดวย​การ​มอง​ไป​ยัง​สัญลักษณ​นัน้​ เพื่อ​สัง่​งาน

ตาม​ความ​ตอง​การ​ โดย​มี​คําสัง่​พื้น​ฐาน​ซึ่ง​จะ​ประกอบ​ไป​ดวย​การ​สัง่​ให​วี​ลแชร​น้ี​สามารถ​เลีย้ว​ซาย​ – เลีย้ว​ขวา​ หรือ

เคลื่อน​ไป​ขาง​หน า​ เพียง​แค​ผู​ใช​งาน​มอง​ไป​ยัง​สัญลักษณ​นัน้​ ระบบ​ระบบ​ก็​จะ​มี​การ​ประมวล​ผล​ พ​รอม​ทัง้​สัง่​งา​น

เหมือน​กับ​การ​คลิก​เมาส​ ใน​ระบบ​คอมพิวเตอร​ทัว่​ไป​ ก็​จะ​สัง่​งาน​ให​ วี​ลแชร​เคลื่อนที่​ไป​ตาม​ตําแหนง​ที่​สัง่​งาน​ของ​ผู​ใช

งาน​ได​ทัน​ที​ ซึ่ง​จะ​สะดวก​ตอ​ผู​ปวย​ที่​ไม​สามารถ​เคลื่อนไหว​รางกาย​ได​ดวย​ตัว​เอง

ทัง้น้ี​ผู​ใช​ยัง​สามารถ​ลิงค​เขา​กับ​ระบบ​บาน​อยู​อาศัย​แบบ Smart Home ได​อีก​ดวย​ โดย​จะ​มี​คําสัง่​บน​หน า​จอ​ที่​เป็น

สัญลักษณ​ตางๆ​ เพิ่ม​ขึ้น​มา​ ที่​จะ​สามารถ​ควบคุม​ระบบ​ไฟ​ หรือ​เครื่อง​ใช​ไฟฟ า​ระบบ​อิเล็กทรอนิกส​ ตางๆ​ ภายใน​บา​น

เชน​ เปิด​-ปิด​ประตู​บา​น ​โคม​ไฟ​ฟ า​ เครื่อง​ปรับ​อา​กา​ศ เครื่อง​รับ​โทร​ทัศน​ ได​อีก​ดวย​ นอกจาก​น้ี​ยัง​สา​มา​รถ​ สื่อสาร

ระหวาง​ผู​ปวย​กับ​ผู​ดูแล​ผู​ปวย​ ผาน​การ​สง​ขอความ​ไป​ยัง​สมา​รทโฟน​ของ​ผู​ดูแล​ผู​ปวย​วา​ผู​ปวย​ตองการ​ความ​ชวย​เห​ลือ​

หรือ​เกิด​เหตุ​ฉุกเฉิน​อะไร​ขึ้น


