
มหิดล เปิดนวัตกรรมสู COVID-19 “หุนยนตเวสตี”้

เก็บขยะติดเชือ้ และ”หุนยนตฟ ูดดี ้” สงอาหาร-ยา

ในสถานการณการแพรระบาดของไวรัส COVID-19 เป็นแรงบันดาลใจใหเกิดนวัตกรรมตางๆ ขึ้นมามากมาย เพื่อ

ตอบสนองความตองการของบุคลากรทางการแพทย คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยมหิดล รวมกับศูนยการ

แพทยกาญจนาภิเษก คณะแพทยศาสตรศิริราชพยาบาล มหาวิทยาลัยมหิดล ผนึกความรวมมือสราง 2 นวัตกรรม

หุนยนตเวสตี ้(Wastie) เก็บขยะติดเชื้อ และหุนยนตฟ ูดดี ้(Foodie) สงอาหาร-ยาในหอผูปวย เพื่อลดความเสี่ยง

อันตรายตอการติดเชื้อและทดแทนงานหนักของบุคลากรทางการแพทยในโรงพยาบาลในยุคที่เผชิญ COVID-19

จากผลสําเร็จในการทดสอบ คาดจะนํามาใชในโรงพยาบาลและโรงพยาบาลสนามในเร็วๆ น้ี

รศ.ดร.จักรกฤษณ ศุทธากรณ คณบดี คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยมหิดล กลาววา การนํานวัตกรรมระบบอัต

โนมัติ AGV และเทคโนโลยีกําลังมีบทบาทสําคัญในการพัฒนาดิจิทัลเฮลทแคร (Digital Healthcare) แกโรง

พยาบาลและระบบสาธารณสุขไทยใหเขมแข็งและมัน่คงปลอดภัย โดยเฉพาะอยางยิ่งในภาวะความทาทายของการ

แพรระบาดไวรัสโควิด-19 และนวัตวิถี New Normal อีกทัง้ปริมาณขยะติดเชื้อจากหน ากากและอุปกรณในรพ.เพิ่ม

มากขึ้น ขณะที่การขาดแคลนบุคคลากรทางการแพทยในรพ.ทําใหภาระงานหนักและความเสี่ยงมากขึ้นตอการติด

เชื้อไวรัส COVID-19 และโรคระบาดตางๆที่อาจเกิดขึ้น ดังนัน้ทีมวิจัย คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยมหิดล

รวมกับ ศูนยการแพทยกาญจนาภิเษก คณะแพทยศาสตรศิริราชพยาบาล มหาวิทยาลัยมหิดล ไดสราง 2 นวัตกรรม

คือ 1.หุนยนตเวสตี ้(Wastie) เก็บขยะติดเชื้อในโรงพยาบาลและโรงพยาบาลภาคสนาม และ2.หุนยนตฟ ูดดี้
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(Foodie) สงอาหาร-ยาในหอผูปวย โดยใชแพลตฟอรมเทคโนโลยีอัตโนมัติ AGV (Automated Guide Vehicle)

รองรับงานหนักและงานเสี่ยงอันตรายดวยระบบการทํางานขนสงในโรงพยาบาลอยางมีประสิทธิภาพและแมนยํา

ทัง้น้ีการประยุกตใช AGV เขาสูงานบริการสาธารณสุข จะเสริมสรางศักยภาพในการลดการแพรระบาดโควิด-19 และ

เป็นแรงขับเคลื่อนประเทศไทยใหกาวเป็นผูนําบริการเฮลทแครและอุตสาหกรรมเครื่องมือทางการแพทย (New S-

Curve) ยกระดับพัฒนาโรงพยาบาลอัจฉริยะ (Smart Hospital) เพื่อคุณภาพและความกาวหน าของบริการ

สาธารณสุขแกประชาชน พรอมไปกับคุณภาพชีวิตและความปลอดภัยของบุคลากรที่ดีขึ้น ตลอดจนพัฒนากําลังคนสู

ยุคดิจิทัลไดทํางานที่ใชทักษะทางความคิดสูงขึ้นสูเศรษฐกิจดิจิทัล ลดการนําเขาเทคโนโลยี AGV และซอฟทแวร

ดร.เอกชัย วารินศิริรักษ หัวหน าภาควิชาวิศวกรรมอุตสาหการ คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยมหิดล และ

หัวหน าโครงการเอจีวีแพลตฟอรมเทคโนโลยีสําหรับงานบริการในสถานประกอบการสาธารณสุข กลาววา หุนยนต

เวสตี ้(Wastie) เก็บขยะติดเชื้อ เกิดจากการมองเห็นปัญหาของขยะติดเชื้อ ซึ่งเป็นปัญหาทางสิ่งแวดลอมที่มีความ

สําคัญยิ่งทัง้ภายในโรงพยาบาลและสิ่งแวดลอมภายนอกดวย ดังนัน้ เพื่อลดความเสี่ยงตอการติดเชื้อผานการสัมผัส

โดยตรง ทางทีมผูวิจัยจึงไดคิดคน หุนยนต Wastie เก็บขยะติดเชื้อ ประกอบดวย AGV แบบระบบนําทางดวยเทป

แมเหล็ก และแขนกล(CoBot) สําหรับยกถังขยะโหลดขึ้น โดยมีระบบ Machine Vision ในการจําแนกประเภทวัตถุ

และตําแหนง การยกแตละครัง้ไดสูงสุด 5 กิโลกรัม สวนของ AGV สามารถรับน้ําหนักบรรทุกไดถึง 500 kg

ความเร็วในการเคลื่อนที่ไมตํ่ากวา 8 เมตรตอนาที ใชระบบนําทางแบบ Magnet โดยติดเทปแถบแมเหล็กไวที่พื้น

เป็นเสนนําทาง การทํางานหุนยนตจะเคลื่อนที่ไปตามแนวเสนนําทาง การทํางานเริ่มจากขดลวดกระตุนผลิตสนาม

แมเหล็กไฟฟ าโดยที่มีชุดตรวจจับคอยตรวจจับทําใหการเคลื่อนที่มีความเที่ยงตรงและแมนยํา เมื่อถึงจุดรับขยะ จะ

อานบารโคด แลวยกถังขยะติดเชื้อไปยังกระบะจัดเก็บ หากใชใน 4 โรงพยาบาล จะสามารถขนสงขยะติดเชื้อไดประ

มาณ 10 ตันตอวัน ชวยลดปัญหาของการหยุดชะงักของการบริการขนสงจากปัญหาการติดเชื้อของบุคลากรในโรง

พยาบาลแลวสงผลใหการขนสงลาชาไดมากกวา 50%

หุนยนต Foodie สงอาหาร-ยาในหอผูปวย ตอบโจทยชวยลดภาระบุคคลากรทางการแพทยจากการสัมผัสตรงกับผู

ปวย ดังเชนผูปวยโควิด-19 ตองใชบุคคลากรทางการแพทย 2 คนดูแลเป็นกิจวัตร รวมทัง้งานหนักที่ตองใชคนและ

เวลามากโดยเฉพาะในโรงพยาบาลที่มีความแออัดและผูปวยจํานวนมาก ทางทีมผูวิจัยจึงไดสรางสรรคนวัตกรรม หุน

ยนต Foodie สงอาหาร-ยาในหอผูปวย ใชระบบนําทางอัจฉริยะดวยขอมูลแผนที่ในตัวหุนยนตแบบ QR-Code

Mapping สามารถรับน้ําหนักไดถึง 30-50 kg ความเร็วในการเคลื่อนที่ 8 เมตรตอนาที ลักษณะหุนยนตประกอบ

ดวยชุดขับเคลื่อนที่นําทางดวยการใชกลองอาน QR Code บนพื้น AGV จะเคลื่อนที่ตามที่ไดโปรแกรมไว และ

จดจําพิกัดและคําสัง่ตามที่บันทึกไวในแตละ QR-Code ในสวนของระบบการสงอาหาร เนนการขนสงครัง้ละมาก ๆ

เพื่อบรรลุเป าในการทดแทนการคนสงดวยมนุษย และการออกแบบกลไกใหสงถาดอาหารเขาสูจุดหมายแบบไมไม

ตองมีมนุษยเขามาเกี่ยวของ ซึ่งในการพัฒนา Foodie สามารถนําสงอาหาร 3 มื้อ เวชภัณฑและอุปกรณไปยังหองผู

ปวยหรือเตียงผูปวยในวอรดไดประมาณ 200 คน ตอวัน รวมทัง้การนํากลับ



นพ.สมชาย ดุษฎีเวทกุล หน่ึงในทีมผูวิจัย และรองผูอํานวยการศูนยการแพทยกาญจนาภิเษก คณะแพทยศาสตร

ศิริราชพยาบาล มหาวิทยาลัยมหิดล กลาววา จุดเดนของหุนยนตเวสตี ้(Wastie) เก็บขยะติดเชื้อ และหุนยนตฟ ูดดี้

(Foodie) สงอาหาร-ยา ที่ศูนยการแพทยกาญจนาภิเษก นวัตกรรมทัง้สองน้ี สามารถขนสงชิน้สวนที่มีน้ําหนักได

มากกวาหุนยนตทัว่ไป และคุมคาตอคาบเวลาในการขนสงใน รพ. อีกทัง้มีความแมนยําของการขนสงในเสนทางที่

เป็นกิจวัตรประจํา สามารถหยุดตามสถานี เพื่อทํางานในโหมดที่มีคําสัง่ที่แตกตางกันได ขณะเดียวกันก็มีความ

ยืดหยุนในการปรับแตงเสนทางใหมหากมีการปรับเปลี่ยน โครงสรางแข็งแรงและทํางานไดอยางรวดเร็วสอดคลอง

กับลักษณะงานของโรงพยาบาล คาดวาจะสามารถทดแทนการใชแรงงานบุคลากรในการขนยายเวชภัณฑ อาหาร

พัสดุ และการขนยายขยะติดเชื้อในโรงพยาบาลไดมากกวา 30%

จากภาวะวิกฤติโควิด-19 โรงพยาบาลในประเทศไทยสามารถพลิกวิกฤติใหเป็นโอกาส และตอบรับวิถีใหม New

Normal ของคนไทยและสังคมเศรษฐกิจไทยที่ใหความสําคัญกับสุขภาพและคุณคา โดยการนํานวัตกรรมและดิจิทัล

เทคโนโลยีมาใชพัฒนาระบบโลจิสติกสสาธารณสุขใน รพ. ซึ่งจะสงผลโดยตรงตอคุณภาพและประสิทธิภาพของ

บริการรักษาพยาบาล ความปลอดภัยของประชาชนและบุคคลากร


