
จี​เอ็ม จับ​มือ​นา​ซา​ พัฒนา​ถุงมือ​สุด​ไฮเทค​ ลด​ความ

เมื่อย​ลา

จี​เอ็ม จับ​มือ​นา​ซา​ พัฒนา​ถุงมือ​สุด​ไฮเทค​ ลด​ความ​เมื่อย​ลา

ฮุสตัน – เจน​เนอ​รัล มอ​เตอร​ส จับ​มือ​ องคการ​บริหาร​การ​บิน​และ​อวกาศ​แหง​ชาติ​สห​รัฐฯ​ (นา​ซา​) รวม​กัน​พัฒนา

ถุงมือ​ลํ้าเทคโนโลยี​ที่​ตอย​อด​จาก​ที่​ใช​กับ​หุน​ยนต​ เตรียม​นํามา​ใช​กับ​คน​ ที่​ทํางาน​ใน​ศูนย​การ​ผลิต​ยาน​ยนต​จี​เอ็ม และ

นักบิน​อวกาศ​ใน​สถานี​อวกาศ​ เพื่อ​ใหการ​ทํางาน​ดวย​มือ​มี​ประสิทธิภาพ​ยิ่ง​ขึ้น​ และ​ลด​ความเครียด​เมื่อ​ตอง​ทํางาน​ซํ้าๆ​

กัน​เป็น​เวลา​นาน

 

ถุงมือ​ดัง​กลาว​คือ​ อุปกรณ​ชวย​การ​หยิบ​จับ​สําหรับ​มนุ​ษย (Human Grasp Assist Device) หรือ​ที่​จี​เอ็ม และ​นา​ซา​

เรียก​กัน​ภายใน​องคกร​วา​ เค-​โก​ลฟ หรือ​โร​โบ​โก​ลฟ ซึ่ง​เกิด​จาก​โครงการ​โร​โบ​นอ​ท 2 หรือ​อา​ร 2 ซึ่ง​จี​เอ็ม และ​นา​ซา​

รวม​กัน​พัฒนา​และ​สง​หุน​ยนต​เสมือน​มนุษย​ขึ้น​ไป​ทํางาน​บน​สถานี​อวกาศ​นานาชาติ​เป็นการ​ถาวร​ ตัง้แต​ปี​ 2​554 เป็น

ตน​มา

 

โจทย​สําคัญ​สําหรับ​การ​พัฒนา​หุน​อา​ร 2 ของ​จี​เอ็ม และ​นา​ซา​ คือ​การ​ออกแบบ​ให​หุน​ยนต​นัน้​มี​การ​เคลื่อนไหว​เหมือน

มนุษย​ เพื่อ​ชวย​นักบิน​อวกาศ​ใน​การ​ทํางาน​ใน​หวง​อวกาศ​ และ​ชวย​เหลือ​พนักงาน​ใน​โรงงาน​ตางๆ​ ซึ่ง​ทีม​ออกแบบ​หุน

อา​ร 2 ประสบ​ความ​สําเร็จ​ใน​การ​พัฒนาการ​เคลื่อนไหว​ของ​มือ​ ดวย​การ​ใช​เซ็นเซอร​ขัน้​สูง​ ชุด​ขับ​เคลื่อน​ และ​ชุด​เสน

สาย​ ที่​เปรียบ​เหมือน​เสน​เอ็น​ กลาม​เน้ือ​ และ​เสน​ประสาท​ของ​มือ​มนุ​ษย

 

ผล​วิจัย​ระบุ​วา​ การ​เคลื่อนไหว​หยิบ​จับ​เครื่อง​มือ​อยาง​ตอ​เน่ือง​ทําให​กลาม​เน้ือ​มือ​เมื่อย​ลา​ได​ใน​ไม​เพียง​กี่​นา​ที​ แต​หาก

สวม​ถุงมือ​โร​โบ​โก​ลฟน้ี​แลว​ ผล​การ​ทดสอบ​ชี้​วา​ สามารถ​หยิบ​จับ​ได​นาน​ขึ้น​ และ​สะดวก​สบาย​กวา​เดิม

 

จาก​ภาพ: ถุงมือ​ที่​ได​รับ​การ​พัฒนา​โดย​จี​เอ็ม และ​นา​ซา​น้ี​ ใช​เซ็นเซอร​ขัน้​สูง​ ชุด​ขับ​เคลื่อน​ และ​ชุด​เสน​สาย​ ที่​เปรียบ

เหมือน​เสน​เอ็น​ กลาม​เน้ือ​ และ​เสน​ประสาท​ของ​มือ​มนุ​ษย
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“เมื่อ​พัฒนา​เต็ม​รูป​แบบ​แลว​ โร​โบ​โก​ลฟ จะ​ชวย​ลด​การ​ออกแรง​หยิบ​เครื่อง​มือ​ของ​พนักงาน​ใน​สาย​การ​ผลิต​ลง​ได​

สําหรับ​การ​ทํางาน​เป็น​ระยะ​เวลา​นา​น ​และ​เคลื่อนไหว​ซํ้าๆ​” มร​.​ดา​นา​ โค​มิ​น ​ผู​อํานวย​การ​ฝ าย​วิศวกรรม​การ​ผลิต​ของ

จี​เอ็ม กลาว​ “ผล​ลัพทที่​ได​คือ​การ​ลด​ความ​เสี่ยง​ของ​อาการ​บาด​เจ็บ​ลง​ได​”

 

นักบิน​อวกาศ​ ซึ่ง​จะ​ตอง​สวม​ขุด​ควบคุม​ความ​ดัน​ขณะ​ทํางาน​อยู​ใน​หวง​อวกาศ​ หรือ​พนักงาน​ใน​ศูนย​การ​ผลิต​อาจ​จะ

ตอง​ออก​แรง​ 15-20 ปอนด​ ใน​การ​ถือ​เครื่อง​มือ​ แต​เมื่อ​สวม​ถุงมือ​โร​โบ​โก​ลฟแลว​ พ​วก​เขา​จะ​ตอง​ออกแรง​เพียง​ 5-10

ปอนด​เทา​นัน้

“ถุงมือ​ดัง​กลาว​น้ี​ เอื้อ​ตอ​การ​คิดคน​อะไร​ใหมๆ​ และ​ทาทาย​ตอ​ความ​คิด​เดิมๆ​ที่​วา​มือ​ของ​มนุษย​ทัว่ไป​นัน่​มี​ความ

สามารถ​จํากัด​” มร​.​ทริ​ช พี​ที​ท หัวหน า​ฝ าย​นักบิน​อวกาศ​ และ​ระบบ​ความ​รอน​ของ​ศูนย​อวกาศ​จอ​หนสัน​ของ​นา​ซา​

กลา​ว

 

ชุด​ขับ​เคลื่อน​อัน​กาว​ลํ้าที่​ติด​ตัง้​อยู​บริเวณ​สวน​บน​ของ​ถุงมือ​นัน้​ ได​รับ​แรง​บันดาล​ใจมา​จาก​ชุด​ขับ​เคลื่อน​ของ​หุน​ยนต

อา​ร 2 โดย​มีหน า​ที่​ชวย​เหลือ​การ​เคลื่อนไหว​ของ​น้ิว​มือ​ ขณะ​ที่​ตัว​เซ็นเซอร​นัน้​มี​ความ​คลายคลึง​กับ​ของ​อา​ร 2 ที่​ตรวจ

จับ​การ​สัมผัส​ที่​ปลาย​น้ิว​ กอน​ที่​ตัว​เสน​สาย​นัน้​จะ​คอย​ดึง​เหมือน​เสน​เอ็น​ สัง่​งาน​ให​น้ิว​กํายึด​สิ่งของ​ดัง​กลาว​ไว

กอน​หน า​น้ี​ จี​เอ็ม และ​นา​ซา​ จด​สิทธิ​บัตร​หุน​ยนต​อา​ร 2 ไว​ทัง้​หมด​ 46 ฉบับ​ ซึ่ง​รวม​ถึง​สิทธิ​บัตร​ 2​1 ฉบับ​สําหรับ​มือ

อา​ร 2 และ​ 4 ฉบับ​สําหรับ​โร​โบ​โก​ลฟ โดย​เฉ​พาะ

 

ถุงมือ​โร​โบ​โก​ลฟ รุน​ตนแบบ​เสร็จ​สิน้​เมื่อ​เดือน​มีนาคม​ 2​554 กอน​ที่​รุน​ที่​สอง​จะ​แลว​เสร็จ​ใน​อีก​สาม​เดือน​ถัด​มา​ โดย

ผา​ที่​ใช​หุม​ถุงมือ​นัน้​ผลิต​โดย​บริษทั​โอ​เชีย​นิ​ค สเปซ ซิสเต็ม​ส บริษทั​เดียว​กับ​ที่​ผลิต​ “ผิว​” สําหรับ​หุน​ยนต​อา​ร 2

 

ถุงมือ​รุน​ตนแบบ​มี​น้ําหนัก​ราว​ 0.​9 กิโล​กรัม​ ซึ่ง​ประกอบ​ดวย​ถุง​มือ​ ตัว​ควบ​คุม​อิเลก​ทรอ​นิคส​ และ​หน า​จอ​ขนาด​เล็ก

สําหรับ​สัง่​การ​ทํางา​น ​ป อน​พลัง​ไฟ​ดวย​แบตเตอรี่​ ลิ​เธียม​ไอ​ออ​น ​ซึ่ง​ถุงมือ​ใน​รุน​ที่​สาม​นัน้​จะ​ใช​ชิน้​สวน​ที่​มี​ขนาด​เล็ก​ลง​

และ​มี​น้ําหนัก​เบา​กวา​เดิม

 

“เรา​มอง​หา​วิธี​การ​ที่​หลาก​หลาย​ใน​การ​ยก​ระดับ​ความ​ปลอด​ภัย​ และ​เพิ่ม​ประสิทธิภาพ​ใน​การ​ทํางาน​ใน​ศูนย​การ​ผลิต​”
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โค​มิ​น ​กลาว​ “เป า​หมาย​ของ​เรา​คือ​การนําเทคโนโลยี​น้ี​ไป​ใช​ใน​ศูนย​การ​ผลิต​ใน​อนาคต​อัน​ใกล​”

 

ทัง้​น้ี​ จี​เอ็ม และ​นา​ซา​ เป็น​พันธมิตร​ดาน​เทคโนโลยี​มา​อยาง​ยาว​นา​น ​เริ่ม​ตน​ตัง้แต​ใน​ยุค​ 1960 (ราว​ พ​.​ศ.​2500) ทัง้

สอง​องคกร​รวม​กัน​พัฒนา​ระบบ​นําทาง​สําหรับ​ยาน​อวกาศ​อพอ​ลโล ​ขณะ​ที่​จี​เอ็ม มี​บทบาท​สําคัญ​ใน​การ​พัฒนา​ยาน​ลูนา

รโร​เวอร​ ซึ่ง​เป็น​ยาน​ยนต​คัน​แรก​ที่​ทําหน าที่​สํารวจ​ดวง​จัน​ทร

 


